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INFORMACJE O BADANIU

ÅDruga tura badania realizowanego metodŃ Delphi

ÅGğ·wne zagadnienia:

ÅRanking grup technologii wyselekcjonowanych po I ankiecie 

Delphi z punku widzenia ich priorytetowoŜci, opğacalnoŜci i 

zapotrzebowania;

ÅOpracowanie katalogunajwaŨniejszych cech i atrybut·w

grup technologii oraz analiza ich znaczenia;

ÅOpracowanie katalogusposob·w przezwyciňŨenia barier

rozwoju grup technologii oraz wskazanie najbardziej 

odpowiednich w zakresie:

ïBarier finansowych, prawnych, zwiŃzanych z jakoŜciŃ i 

dostňpnoŜciŃ zasob·w ludzkich, zwiŃzanych z 

partnerstwem gospodarczym;



INFORMACJE O BADANIU

ÅGğ·wne zagadnienia:

ÅWskazanie gağňzi przemysğu oraz wojew·dztw, kt·re zyskajŃ 

najwiňcej na rozwoju poszczeg·lnych grup technologii;

ÅOkreŜlenie wielkoŜci zmiany, stanu obecnego wybranego katalogu 

cech, w stosunku do stanu poŨŃdanego (w ciŃgu najbliŨszych 20 

lat);

ÅWeryfikacja oraz ocena zgodnoŜci wartoŜci wskaŦnik·w I ankiety 

Delphi przez Ekspert·w BranŨowych;

ÅWskazanie i koŒcowa weryfikacja katalogu najwaŨniejszych 

technologii w ramach grup technologii.
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INFORMACJE O BADANIU

ÅRespondenci: grupa ekspert·w branŨowych (ok. 50 w kaŨdym 

obszarze tematycznym), przedstawiciele nauki oraz  

przedsiňbiorstw;

ÅCzas realizacji badania: sierpieŒ i wrzesieŒ 2009

ÅMetoda badawcza: elektroniczny kwestionariusz ankiety 

dostňpny na stronie internetowej projektu dla zarejestrowanych 

Ekspert·w.

ÅNa podstawie analizy wynik·w I ankiety Delphi do dalszego 

badania zakwalifikowano:

- w obszarze AUTOMATYKA ï11 grup technologii

- w obszarze ROBOTYKA  - 11 grup technologii

- w obszarze TECHNIKA POMIAROWA ï8 grup technologii
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Innowacyjne grupy technologii w obszarze ROBOTYKI

1. Technologie umoŨliwiajŃce zwiňkszenie 

wydajnoŜci robot·w przemysğowych 

(liczba osi > 6; zwiňkszenie szybkoŜci 

ruch·w; nadanie robotowi funkcji 

koordynatora; czujniki i funkcje 

parainteligencji), przy jednoczesnej 

poprawie bezpieczeŒstwa uŨytkowania.

2. Technologie dostosowujŃce roboty do 

efektywnej obr·bki materiağ·w;

3. Technologie dostosowujŃce roboty do 

efektywnego i niezawodnego 

wykonywania operacji ğŃczenia czňŜci 

(zgrzewanie, spawanie,  klejenie) o 

wyraŦnie zwiňkszonej jakoŜci i 

wydajnoŜci;

4. Technologie umoŨliwiajŃce efektywne 

stosowanie robot·w w transporcie bliskim 

(pakowanie, paletyzowanie, rozğadunek, 

przenoszenie materiağ·w) i realizacji 

zğoŨonych czynnoŜci transportowych

5. Technologie umoŨliwiajŃce zwiňkszenie 

zakresu stosowania  robot·w przy produkcji 

i naprawach samochod·w;

6. Technologie umoŨliwiajŃce istotny rozw·j 

zastosowania robot·w w leczeniu, i 

rehabilitacji, obsğudze i pielňgnacji chorych;

7. Technologie  umoŨliwiajŃce stosowanie 

robot·w w usğugach

8. Technologie do stosowania robot·w w 

kontroli i testowaniu produkt·w 

technicznych

9. Technologie z wykorzystaniem mikro- i 

nano-robot·w

10. Technologie wykorzystujŃce autonomiczne 

roboty mobilne i ich systemy;

11. Technologie stosowania robot·w do 

inspekcji, rozbrajania ğadunk·w i innych 

czynnoŜci zapewniajŃcych bezpieczeŒstwo 

publiczne.
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NajwaŨniejsze grupy technologii (wyniki sumaryczne) 
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Najbardziej opğacalne grupy technologii 
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Najbardziej priorytetowe grupy technologii 
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Technologie, na kt·re jest obecnie najwiňksze zapotrzebowanie 
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NajwaŨniejsze Technologie w ramach grupy technologii

1. Technologie umoŨliwiajŃce zwiňkszenie wydajnoŜci robot·w przemysğowych 
(liczba osi > 6; zwiňkszenie szybkoŜci ruch·w; nadanie robotowi funkcji koordynatora;

czujniki i funkcje inteligencji), przy jednoczesnej poprawie bezpieczeŒstwa uŨytkowania
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2. Technologie dostosowujŃce roboty do efektywnej obr·bki materiağ·w
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3. Technologie dostosowujŃce roboty do efektywnego i niezawodnego

wykonywania operacji ğŃczenia czňŜci (zgrzewanie, spawanie, klejenie) 

o wyraŦnie zwiňkszonej jakoŜci i wydajnoŜci
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4. Technologie umoŨliwiajŃce efektywne stosowanie robot·w w transporcie 

bliskim (pakowanie, paletyzowanie, rozğadunek, przenoszenie materiağ·w) 

i realizacji zğoŨonych czynnoŜci transportowych
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5. Technologie umoŨliwiajŃce zwiňkszenie zakresu stosowania robot·w

przy produkcji i naprawach samochod·w
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6. Technologie umoŨliwiajŃce istotny rozw·j zastosowania robot·w w leczeniu

i rehabilitacji, obsğudze i pielňgnacji chorych
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7. Technologie umoŨliwiajŃce stosowanie robot·w w usğugach
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8. Technologie do stosowania robot·w w kontroli 

i testowaniu produkt·w technicznych
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9. Technologie budowy, sterowania i stosowania nanorobot·w 

oraz umoŨliwiajŃce stosowanie ich w mikro- i nano-technologiach
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10. Technologie wykorzystujŃce autonomiczne roboty mobilne i ich systemy
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11. Technologie stosowania robot·w do inspekcji, rozbrajania ğadunk·w

i innych czynnoŜci zapewniajŃcych bezpieczeŒstwo publiczne



Ranking grup technologii pod wzglňdem cech,

kt·re sŃ kluczowe i szczeg·lnie waŨne z punktu widzenia

uŨytkownika grupy technologii
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NIEZAWODNOśĹ
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BEZPIECZEőSTWO UŧYTKOWANIA
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ERGONOMICZNOśĹ
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ĞATWOśĹ UŧYTKOWANIA/ OBĞUGI
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ĞATWOśĹ SERWISOWANIA/ MODYFIKACJI
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ESTETYKA
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KOSZTY OPRACOWANIA I WDROŧENIA


