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5§ - wne zagadnieni a:

MAMAskazanie gaghnzi przemysgu oOoraz Wwo,j
naj wi ncej na rozwoju poszczeg:-lnych
OkreSlenie wielkoSci zmiany, stanu
cech, w stosunku do stanu poUNdaneg«
lat);

MAWeryfikacja oraz ocena zgodnoSci wa

Del phi przez Ekspert-w BranUowych;
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INFORMACJE O BADANIU

Respondenci: grupa ekspert-w branUc
obszarze tematycznym), przedstawiciele nauki oraz
przedsinbior st w;

Kzas realizacji badania: sierpie@E.i

AVetoda badawcza: elektroniczny kwestionariusz ankiety

dostnpny na stronie internetowej pr
Ekspert - w.

Ma podstawie analizy wynik-w | anki
badania zakwalifikowano:

- w obszarze AUTOMATYKAT 11 grup technologii
- w obszarze ROBOTYKA - 11 grup technologii
- w obszarze TECHNIKA POMIAROWAT 8 grup technologii
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Innowacyjne grupy technologii w obszarze ROBOTYKI
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1 - &. Technologie umoZzliwiajace istotny rozwdj zastozowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji, ohsludze

i pielegnacji charych

2 = 14, Technologie wykorzustujace autonomiczne roboty mobilne 1 ich systemuy

3 - 1. Technologie umoZliwiajace zwickszenie wudajnoZci robotdw preemysiowych Cliczha osi » 6; zwiekszenie
zzybkoZci ruchdw: nadanie robotowi fFunkcji koordunatora; czujniki i funkcje parainteligencjid, przu jednoczesnej
poprawie bezpieczefstwa uzytkowania

4 — 3. Techhologie dostosowujace roboty do efektuwnego i niezawodnego wykonuwania operacji taczenia czedci
(zgrzewanie, spawanie, klejeniel o wyraZnie zwigkszonej jakofci 1 wudajnozci

8 - 18, Technologie stozowania robotdw do inspekcji, rozbrajania tadunkdéw i inngch czunnofci zapewniajacuch
hezpieczefstuo publiczne

6 — 10, Technologie umozliwiajace stosowanie robotdw w uslugach

7 - 2. Techhologie dostosowuujace roboty do efektuwne] obrdbki materiatdu

g - 5. Technologie umoZzliwiajace efektuwne stosowanie robotdw w transporcie bliskim (pakowanie, paletyzowanie, roziadunek.
przenozzenie materialdw) i realizacji zlozonuych czunnodci tranzportowgych

9 - 11. Technologie do stozowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdw technicznuch

10 - 12, Techhologie budowy, sterowania i stozowania nanorobotdw oraz umoZzliviajace stozowanie ich w

mikro- i nano-technologiach

11 - 7. Technologie umozliwiajace zwiekzzenie zakresu stozowania robotdw przy produkcji i naprawach zamochoddw
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1 - 8. Technologie umozliwiajace istotny rozwd) zastosowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji. obstudze

i pielegnacjli choruch

2 = 14. Technologie wukorzustujace autonomiczne roboty mobilne 1 ich sustemy

3 - 1. Technologie umozliwiajace zwiekszenie wuydajnodci robotdw przemystowgch Cliczha osi » 6: zZwiekszenie
gzubkodci ruchdw: nadanie robotowi funkcji koordunatora: czujniki i funkcje parainteligencji), przy jednoczesnej
poprawie hezpieczefstwa uzutkowania

4 = 10, Technologie umoZliwiajace stosowanie robotdw w usiugach

5 - 2. Technologie dostosowujsce roboty do efektuwne) obrdbki materiatdw

6 - 11. Technologie do stosowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdw technicznuch

7 = 3. Technologie dostosowujace roboty do efektuwnego i niezawodnego wukonuwania operacji taczenia czesci
(zgrzewanie, spawanie. klejenie) o wyraZnie zwiekszone] jakosci i wydajnosci

8 - 7. Technologie umozliwiajace zwiekszenie zakresu stosowania robotdw przu produkcii i naprawach samochodow

9 = 15, Technologie stosowania robotdw do inspekcji, rozhrajania tadunkdw i innuch czunnofci zapewniajacuch
hezpieczenstuo publiczne

10 = 12, Technologie budowy, sterowania i stosowania nanorobotdw oraz umozliwiajace stozowanie ich w

mikro= 1 nano=technalogiach

11 - 5. Technologie umozliwiajace efektuywrne stosowanie robotdw w transporcie bliskim (pakowanie,. paletuzowanie, roziadunek.
preenoszenie materiatdw) i realizacji zlozonuch czunnoscl transportowuch
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Najbardziej priorytetowe grupy technologii
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1 - 8. Technologie umozliwiajace istotny rozwdj zastosowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji, ohsiudze
i pielgghacji charuch
2 - 14, Technologie wykorzuysztujace autonomiczrne roboty mobilne 1 ich systemy

3 - 15, Technologie stozowania robotdw do inspekcji, rozbrajania ladunkdw i inngch czunnofci zapewniajacuch
hezpieczefstua publiczhe

4 - 10, Technologie umoZzliwiajace stosowanie robotdw w usztugach

5 - 12, Technologie budowy, sterowania i stosowania nanorobotdw oraz umoZliwiajace stosowanie ich w

mikro— 1 namo-technologiach

B - 1. Techrologie umoZzliwiajace zwiekszenie wudajnofci robotdw przemustowuch (liczha osi > 62 Zwiekszenie
gzubkoici ruchdw; nadanie robotowi funkcji koordunatora; czujniki i funkcje parainteligencjiy,. przu jednoczesnej
poprawie hezpieczefstwa uzutkowania

7 - 2. Technologie dostosowujace roboty do efektuwnej obrdbki materiatdw

g - 3. Techrologie dostosowwgjace roboty do efekbtuwnego i niezawodnego wukohuywania operacji taczenia czeici
(zgrzewanie, spawanie, klejeniel o wyraZnie zwickszonej jakofci 1 wudajnofci

9 - 11. Techhologie do stozowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdw techhicziuch

10 - 5. Technologie umozliwiajace efektuwne stozowanie robotdw w transporcie bliskim Cpakowanie, paletuzowanie. roztadunek,
przenoszenie materiatow) i realizacji ziofondch czunnosci transportowdch

11 - 7. Technologie umozliwiajace zwiekszenie zakresu stozowania robotdw przu produkcji i naprawach samochodow
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1 - 3. Technologie dostosowujace roboty do efekbuwnego i niezawodhego wukohuywania operacji taczenia czedci
(zgrzewanie, spawanie, klejenie) o wyraiZnie zwiekszonej jakosci i wuydajnodci

2 - 8. Technologie umozliwiajace efektuwne stozowanie robotdw w transporcie bliskim Cpakowanie, paletuzowanie. rozladunek.
preenoszenie materialow) i realizacji ziofonuch czunnodci transportowdch

3 - 8. Techrologie umoZzliwviajace istothy rozwdj zastosowania robotdw w leczeniu i rehabilitacii, obsiudze

i pielegnacji chorych

4 - 1. Techrologie umoZzliwiajace zwiekszenie wudajnofci robotdw przemustowuch (liczha osi > 62 Zwiekszenie
gzybkoZci ruchdw; nadanie robotowi Funkcji koordunatora; ceujniki i funkcje parainteligencjil, przy jednoczesnej
poprawie hezpieczefstwa uZutkowania

5 - 15. Technologie stozowania robotdw do inspekcji, rozbrajania tadunkéw i inngch czunnofci zapewniajacuch
hezpieczenztwo publiczne

& - 14, Technologie wykorzustujace autonomiczre roboty mobilne 1 ich systemy

7 - 2. Techrologie dostosowujace roboty do efektuwnej obrobki materiatdw

8 - 7. Technologie umozliwiajace zwiekszenie zakresu stozowania robotdw przy produkcji i naprawach samochocddw

9 - 11. Technologie do stosowania robotdw w kontroli 1 testowaniu produktdw techhiczhuch

10 - 10, Techhologie umoZliwiajace stosowanie robotdw w usiugach

11 - 12. Techrologie hudowy, sterowania i stosowania nanorohotdw oraz umozliwiajace stosowanie ich w

mikro- i nano-technologiach
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NajwaUniejsze Technologie w ramach
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1 - 1. Nowe inteligentne algorytmy sterowania robotami 1 gniazdami zrobotyzowanumi i odpowiednie sterowniki,

W tum techhologie oparte na modelowaniu rozmutum, ewolucyjngm i nedronowdn oraz podejsciach

hubrydowgch . wykorzuystujace nowoczesne jezuki 1 protokoly sterowania. w tum rozwigzania bezpieczne funkcjonalnie
2 - 2. Technologie rozwoju senzoruki. w tum sustemdw wizyjnuch oraz integracji danuch z

wielu czujnikdw
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1 - 1. Zaawanzowane metody 1 algorutmy regulacji i sterowania. w tuym sterawanie z

sitowym zprzezeniem zwrotnum i zZwiekzzajace dokladno&S pozucjonowania

2 - 6. Technologie harmonogramowania i optumalizacji procesdw ohrobczych (w tum harmonogramowanie dunamiczned
3 - d. Techrologie hudowy nowgych efektordw umoZzliwiajacuch rozszerzenie zastosowal robotdw, w tum na

obrdbke nowoczesnych materialtiw

4 — 2. Mowoczesne metody i algorgtmy modelowania, sumulacji oraz optumalizacji procesdw obrobki widrowej

i plaztuczne]

9 - 3. Technologie hudowy nowuch giowic narzedziowdych na potrzeby robotuki, w tum do

ciecia laserem, palnikiem plazmowum itp.
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1 - 1. Zaawanzowane metody 1 algorytmy regulacii 1 sterowania, w tum sterowanie ze

Zledzeniem powstajacej spoing

2 — 4. Techhologie wizujne do Eledzenia wukohuwanuch spoin, sZwiw itp.

3 - 3. Zaawanszowane techhologie diagnostuki i detekcji uszkodzef oraz nadrzednej i rozhudowanej diagnostuki
procezowej, w szczegdlnodci diagnostuki jakofci wukonuwanego polaczenia

d - 2. Nowoczeshe metody i aldorutmy modelowania, sumulacji oraz optumalizacji procesdw taczehia czesci

www.foresightarp.pl
INNOWACYJNA GOSPODARKA

NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI

UNIA EUROPEJSKA
EUROPEJSKI FUNDUSZ
ROZWOJU REGIONALNEGO

* * %
*




Foresight

Automatyka —
Y. PIFP
Technika. Pomiarowa

IBS -an
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1 - 1. Techrologie rozproszonuch systemdw regulacji i sterowania z komunhikacia bezprzewodowa GSM, satelitarna

i/lub podobng, ze szozegdlndm uwzglednieniem optumalizacji trajektorii realizacji procesdw transportowdch

2 - 3. Technologie automatyczrej identufikacji, np. RFID

3 - 7. Technologie dunamicznego harmonogramawania i zarzadzania zazobami w procezach transportowdch

4 - d. Techrologie autonomiczruch robokdw mobilnych dostosowanych do procesdw logistyczhuch, produkcji 1 magazunowania.
standaruzacji opakowan i technologii opakowan

5 - 6. Technologie zapewnienia i monitorowania bezpieczefstwa w zrobotyzowanych suystemach transportowgch i logistuce
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1 - 1. Zaawansowane techhologie diaghostuyki i detekcji uszkodzed

Z - 2. Techrologie hiefacej kontraoli jakofci prac wokonuwanuch przez roboty, w tum nowoczesne

systemy sensorowe C(wizyjne 1 innel

3 - 4. Technologie oparte na modelowaniu rozmutum, ewolucyjnum i neuronowum oraz podejfciach hubrudowuch

do zterowania robotami wykonujacumi czunnoZci taczeniowe (zpawanie, Zgrzewanie, klejenie itp.) oraz montaZowe
4 — 7. Technologie przujaznuych metod komunikacji z operatorem z uzyciem wizwalizacji i jezuka

naturalnego
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1 - 1. Technologie robotdw rehabilitacujnuch

2 - 2. Techhologie zahezpieczenia robotdw dziatajacuch w otoczeniu ozdb choruch i niepelrozprawnych przed
uczunieniem krzuwdy tum osobaom

3 - 6. Technologie nanorobotdw, w tum autonomicznuch, dziatajacuch wewnatrz pacjent
4 - 3. Technologie robotdw chirurgicznuch

5 - 4. Technologie przyjaznej komunikacji z operatorem Cnp. sterowanie glozem. gestem, wzrakiem itp..
a takZze audiowizualizacji informacjis

www.foresightarp.pl
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1 - 1. Technologie automatyzacji operacji i procesdu magazunowuch

2 - 6. Technologie preyjaznuych metod komunikacji z operatorem z uzyciem wizualizacji i jezuka
naturalnego

3 - 2. Technologie na rzecz wstug zwigzanuch z zagospodarowaniem i recuklingiem odpadd

d - d, Technologie dostosowania robotdw do prac w rolnictwie 1 leZnictwie

8 - 3. Zaawansowane techhologie diagnostuki i detekcji uszkodzefi, w tum do diagnostuki stanu
buciow] 1

6 - 8. Technologie monitorowania bezpieczefiztwa budunkdw i pomieszczen
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1 - 1. Techhologie zastosowania robotdw do kontroli 1 diagnostuki wizwjnej on-line w procezach
wytwarzania

2 — 2. Techhologie wielosensarowe i wieloreceptorowe na potrzeby kontroli 1 testowania produktdw

3 - 4. Technologie wykorzustania autonomiczruch robotdw mobilnuch do testowania

d - 3. Technologie wakorzusztania robotdw do mechanicznuch prdb diugotrwatuch oraz prob nizzczacuch
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1 - 1. Techhologie nanorobotdw stosowanuch do diaghostuki i leczenia choruch
2 - 3. Technologie nanonspeddw i nowych materialdw do ich wytwarzania
3 - 6. Techhologie inspirowane naturg
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1 - 1. Zastosowanie robotdw mobilnych do eksploracji trudno dostepnuych obszardw, W tym do

penetracji zhiornikow wodnuch

2 - 3. Zaztozowanie robotdw mobilhuch do inzpekcji stanu technicznego obiektdw mieszkalhuch. uzutkowuch i
przemdystowdch

3 - 4. Technologie zastosowanie robotdw mobilndch w Zintegrowanuch elastucznuch systemach wytwarzania

4 — 2. Technologie zastosowania autonomiczrych robotdw mobilnych do transportu wewnetrznego
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1 - 1. Technologie zrobotuzowarnych systemdw wizyjnuch na potrzeby bezpieczehztwa
2 - 3. Roboty zwiadowcze i inzpekcuyine
3 - 6. Technologie automatuczne) identufikacji i percepcji dunamicznego otoczenia
4 - 2. Roboty mobilne saperskie (autonomiczrne wykruwanie i rozbrajanie mind
5 - 7. Roboty dostozowane do pola walki, w tum na terenie zabudowanum (walka
Z terraryzmem)

6 - 4. Technologie wytwarzania sensordw biologiczhuch, chemiczhuch 1 radiacuinuch
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Grupy Technologii

Grupy Technologii:

1 - Technologie umozliwiajace zwiekszenie wudajnodci robotdw przemusiowuch (liczha osi » 6 zZwiekszenie szubkodci
ruchiw;: nadanie robotowi funkcji koordunatora: czujniki i fFunkcje inteligencjiy. przy jednoczesne] poprawie
bhezpieczefztwa uzytkowania

Z - Technologie dostosowwjzce roboty do efektuwnej obrabki materiatdw

3 - Technologie dostosowwjgce roboty do efektuwnego i niezawodnego wukonywania operacji laczenia czefci (Zgrzewanie,
spawanie, klejenie) o wuraZnie zwiekszonej jakofci i wuydajnofci

4 - Technologie umozliviajace efektuwne stosowanie robotdw w transporcie hlizkim Cpakowanie, paletuyzowanie, rozladunek, preenozzenie
materiataw) i realizacji ztofonuch czunnodsci transportowgch

5 - Technologie umozliwiajace zwiekszenie zakresu stosowania robotdw przy produkcii 1 naprawach samochodw

& — Technologie umoZliwiajace istothy rozwdj zastozowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji. obstudze i

pielegnacji choruch

7 - Technologie umozliviajace stosowanie robotdw w usiugach

g - Technologie do stozowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdn techniczhuch

9 - Technologie budowy, sterowania i stozowania nanorobotdw oraz umoZliwiajgce stosowanie ich w mikeo-

i nano-technologiach

10 — Techhnologie wykorzustujace autonomiczhe roboty mobilne i ich systemy

11 - Techrnologie stosowania robotdw do inspekcji. rozbrajania tadunkow i innuch czunnosci zapewniajacuch bezpieczefztuwo

publiczne
www.foresightarp.pl
INNOWACYJNA GOSPODARKA UNIA EUROPEJSKA i
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Grupy Technologii

Grupy Technologii:

1 - Technologie umoZliwiajace zwiekszenie wydajnoici robotdw przemystowgch C(liczha ozi > 6 zZwiekszenie szubkodci
ruchdu: nadanie robotowi funkcji koordunatorar czujniki i funkcje inteligencjily, przu jednoczesne] poprawie
hezpieczefiztwa uzutkowania

2 - Technologie doztosowujace roboty do efektuwne]j obrdbki materialdu

3 — Technologie dostozowujace roboty do efektuwnego i niezawodnego wakonuwania operacji laczenia czefci (Zgrzewanie,
spawanie, klejenie) o wuraZnie zwiekszone] jakodci 1 wydajnodci

4 — Technologie umozliwiajace efektywne stosowanie robotdw w transporcie hlizkim Cpakowanie, paletyzowanie, rozltadunek,. przenozzenie
materiatdw) i realizacji zioZonych czunnoZci transportowuch

5 — Technologie umoZliwiajace zwiekszenie zakreszu stozowania robotdw przy produkcii 1 naprawach zamochoddw

6 — Technologie umoZzliwiajace istothy rozudj zaztozowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji, obziudze i

pielegnacji chorych

7 - Technologie umozliwiajace stosowanie robotdw w uziugach

g — Technologie do stosowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdw technicznuch

9 - Technologie budowy, sterowania i stozowania nanorobotdw oraz umozliwiajace stosowanie ich w mikro-

i haho-techhologiach

10 - Technologie wykorzystujace autonomiczre raboty mobilne 1 ich systemy

11 - Techhnologie stozowania robotdyw do inspekcji. rozbrajania tadunkow i innuch czunnoZci zapewniajacuch bezpieczefiztwo
publiczne
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Grupy Technologii:

1 - Technologie umozliwiajace zwiekszenie wuydajnodci robotow przemystowuch Cliczha osi » 6 zwiekszenie szubkodci
ruchdw; nadanie robotowi funkcji koordunatora: czujniki 1 funkcje inteligencjiz. przu jednoczesnej poprawie
hezpieczefiztwa UZutkowania

Z - Techhologie dosztosowujace robotu do efektuwnej obrdbki materiatow

3 - Technologie dostosowujgce roboty do efektuwnego i niezawodnego wukonuwania operacji taczenia czefci (Zgrzewanie.
spawanie, klejenie) o wuraZnie zwiekszonej jakofci i wudajnosci

4 - Technologie umozliwiajgce efektuwne stozowanie robotdw w transporcie bliskim Cpakowanie, paletuzowanie, rozladunek,. przenoszenie
materiataw) i realizacji ziofonych czunnodci transportowgch

5 - Technologie umoZzliwiajgce zwickszenie zakresu sztosowania robotdw przy produkcii i naprawach samochocddu

& — Technologie umoZzliwiajace istotnu rozwdj zastoszowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji. ohstudze i

pielegnacji choruch

7 - Technologie umoZzliwiajace stosowanie robotdw w ustugach

& - Technologie do stosowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdw techniczrnuch

9 — Technologie budowy, sterowania i stosowania nanorobotdw oraz umozliwiajace stosowanie ich w mikro-

i nano-techrnologiach

10 - Techhologie wykorzystujace autonomiczhne roboty mobilne 1 ich sustemy

11 - Techhologie stosowania robotdw do inspekcji. rozbrajania ladunkdw i innuch czunnodci zapewniajacuch bezpieczefstwo
publiczhne

www.foresightarp.pl
INNOWACYJNA GOSPODARKA UNIA EUROPEJSKA

NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI EUROPEJSKI FUNDUSZ
ROZWOJU REGIONALNEGO
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Grupy Technologii:

1 - Techrologie umozliwiajace zwiekszenie wudajnofci robotdw przemuztowuch (liczha ozi * 6; zZwickszenie szubkosci
ruchdw; nadanie robotowi funkcji koordunatora: czujniki i Funkcje inteligencjil, przu jednoczesnej poprawie
hezpieczefstwa uzytkowania

Z - Techrologie dostosowujace roboty do efektuwnej ohrdbki materiatdw

3 — Techrologie dostosowujace roboty do efektywnego i niezawodnego wuykonuwania operacji laczenia czefci (zgrzewanie.
spawanie. klejenie) o wurainie zwiekszonej jakodci i wudajnozci

4 — Techrologie umozliwiajace efektuwne stozowanie robotdw w transporcie bliskim (pakowanie,. paletuzowanie, roztadunek, przenoszenie
materiatdw) i realizacji ztozonuch czunnofci transportowgch

5 - Techrologie umoZzliwiajace zwiekszenie zakresu stosowania robotdw przy produkcii i naprawach zamochoddn

& — Techrologie umozliwiajace istotny rozwdj zastosowania robotdw w leczeniu i1 rehabilitacji. obsludze i

pielegnacji choruch

7 - Techrologie umozliwiajace stosowanie robotdw w ustugach

8 - Techrologie do stosowania robotdw w kontroli i testowaniu produktow techniczhnuch

9 - Techrologie hudowy, sterowania i stosowania nanorobotdw oraz umoZzliwiajace stosowanie ich w mikro-

i nano-technologiach

10 — Techhologie wykorzustujace autonomiczrne roboby mobilne i ich sustemy

11 - Technologie stoszowania robotdw do inspekcji, rozbrajania tadunkadw i inngych czunnofci zapewniajacuch bezpieczefstwo
publiczne
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INNOWACYJNA GOSPODARKA UNIA EUROPEJSKA

NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI EUROPEJSKI FUNDUSZ
ROZWOJU REGIONALNEGO




Foresight = § ——

Automatyka —————— —

e

Technika Pomiarowa PAN

GATWOSL SERWI SOWANI A/ MODYFI KAC

4.0

r3.85
3.8z 580

F.8 3.74 3.72

3.6

3.5z 3.50
i 3.d3 3.da6
3.4
L 3.26

tatwosc serwisowania 1 nodytikac ji

3.2

3-0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
i 2 3 4 5 = 7 g a 1 11
Grupy Technologii

Grupy Techhologii:

1 - Technologie umoZzliwiajace zwiekszenie wudajnofci robotdw przemustowuch Cliczbha oszi > 6; zwiekszenie szubkoSci
ruchaw;: nadanie robotowi Funkcji koordunatora; czujniki i funkcje inteligencjiy, przu jednoczesnej poprawie
hezpieczefztwa uzutkowania

z - Technologie dostosowujace roboty do efektuwne] obrobki materiatdw

3 - Technologie dostosowujace roboty do efektuwnego i niezawodnego wukonuwania operacji laczenia czedci (zgrzewanie.
zpawanie,. klejenie) o wuraZnie zwiekszonej jakodfci i wudajnoici

4 - Technologie umoZzliwiajace efektuwne stosowanie robotdw w transporcie bliskim Cpakowanie, paletyzowanie, roztadunek, przenoszenie
materiatow? i realizacji zloZonuch czunnodci transportowuch

5 - Techrnologie umoZzliwiajace zwiekszenie zakresu stozowania robotiw przy produkcji i naprawach samochoddn

6 - Technologie umozliwiajace istotny rozwd) zastozowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji. obsiudze i

pielegnacji chorych

7 - Techrnologie umoZzliwiajace stosowanie robotdw w ustugach

& - Technologie do stozowania robotdw w kontroli i testowaniu produktdw techniczruch

9 - Technologie budowy,. sterowania i stosowania nanorobotdw oraz umozliwiajace stosowanie ich w mikro-

i nano-technologiach

10 - Technologie wykorzystujace autonomiczne robobty mobilne 1 ich systemy

11 - Technologie stosowania robotdw do inspekcji. rozhrajania ladunkdw i inngch czunnofci zapewniajacuch hezpieczefstwo
publiczne
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Grupy Technologiis

1 - Techrnologie umozliwiajace zwiekszenie wudajnofci robotdw przemysztowuch (liczha ozi * 62 zwiekszenie szubkodci
ruchdw: nadanie robotowi funkcji koorduynatora: czujniki i Funkcje inteligencji?, przu jednoczeszne] poprawie
hezpieczefstwa uZytkowania

Z - Technologie dostozowujace robotu do efektuwnej obrodbki materialtdw

3 - Technologie dostosowujace robotuy do efektuwnego i niezawodnego wykonuwania operacji laczenia czedci (zZgrzewanie.
zpawanie, klejenie) o wyraZnie zwiekszonej jakofci i wydajnodci

4 - Technologie umozliwiajace efektuwne stosowanie robotdw w transporcie bliskim (pakowanie, paletuzowanie,. roztadunek. przenoszenie
materiatdwy i realizacji zlofonuych czunnofci transportowgch

5 - Technologie umozliwiajace zwiekszenie zakresu stosowania robotdw przu produkcii i naprawach samochocddw

& — Techrnologie umozliwiajace istotnu rozwdj zastosowania robotdw w leczeniu i rehabilitacji. obstudze i

pielegnacji choruch

7 - Technologie umozliwiajace stosowanie robotdw w ustugach

3 - Technologie do stosowania robotdw w kontroli 1 testowaniu produktow techniczhuch

9 — Technologie budowy. sterowania i stosowania nanorobotdw oraz umozliwiajace stozowanie ich w mikro-

i nano-technologiach

10 = Technologie wykorzyztujace autonomiczhe roboty mobilne 1 ich sustemy

11 - Techrologie stosowania robotdw do inspekcji,. rozbrajania tadunkow i innuch czunnofci zapewniajacuch bezpieczefztwo
publiczhne

www.foresightarp.pl
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